Ein Automobilunternehmen soll ein Stevergerit fir eine Blinkerstewe rung entwer-
fer. Das Modell hierfiir soll mit Matlab-Simulink entwickelt werden. Zusitzlich zu
den von Simulink angebotenen Modellierungse lementen ist bei der Erstellung des
Modells Stateflow zu verwenden

Im Wesentlichen sind folgende Anforderungen in dem Modell umzuseten

Kemfunktionalitit der Blinkersteuerung
Es gibt vier Eingangsgroen fiir das zu entwickelnde Stevergerit.
1. Ziindung AnfAus
2 Richtungsblinken Kechts
3. Richtungsblinken Links
4. Warnblinktaster

Das Steuergerdt hat zur Ansteverung der Blinker zwei Ausgabesignale.

1. Blinker Eechis
2. Blinker Links

e Eingangssignale vom Richtungsblinken Redhts und Links, sowie das Eingangssi-
gnal vom Wamblinktaster sollen enfpreflf werden. Mit Prellen wird ein mechanisches
Problem bei elektrischen Schaltern bezeichnet, bei dem trotz daverhaften Betitigens
eines Tasters ein mehrfaches Offnen und Schlielen des Kontakts innerhalb von Se-
kundenbruchteilen wahrgenommen wird. Um diesen Effekt zu unterbinden, ist eine
Enfprellung in der Steverung vorzunehmen.

e angesteverten Blinker sollen synchron zueinander blinken. Ein Blinkzyklus be-
ginnt grundsitzlich mit einer Hellphase (0,5 Selunden) und endet mit einer Dun-
kelphase (0,5 Sekunden).



Richtungsblinken

Das Richtungsblinken Redets bew. [inks soll nur dann zu einem Effekt fiilhmen,
wenn die Ziindung des Autos eingeschaltet ist Es miissen mindestens 3 Blinkary-
klen umgesetzt werden, auch dann, wenn der Richtungsblinker durch den Autofah-
rer kiirzer betétigt worden ist, d.h. eine Blinkanforderung kleiner als eine Sekunde
petitigt wurde.

Wird wihrend eines aktiven Blinkvrorgangs erneut der Richtungsblinker betitigt, so
soll der Blinkvorgang um die entsprechende Anzahl an Blinkzyklen verlingert wer-
den. Eine bereits begonnene Hellphase wird dabei zur neuen Anforderung gezdhlt.
Ein aktives Richtungsblinken mulf deaktiviert werden, falls die Ziindung ausge-
schaltet wird. Sollte Richtungsblinken Rechfs und Links gleichzeitig angefordert wer-
den, so sollen auch alle Blinkleuchten gleichzeitig leuchten. Beim Ausschalten des
Blinkers wihrend einer Hellphase, ist der begonnene Zy klus zu Ende zu fiilhren.

Warnblinken

Durch das Warnblinken sollen andere Verkehrsteilnehmer auf eine Motsituation auf
merksam gemacht werden. Das Betdtigen des Warnblinktasters fiihrt zum Alktivie-
ren des Warnblinkens. Ein erneutes Betitigen des Warnblinktasters bewirkt entspre-
chend das Deaktivieren des Wamblinkens. Die Blinker sollen immer synchron zu-
einandern blinken.

Blinkerpriorisierung

Bei gleichzeitig auftretenden Blinkanforderungen ist zu beachten, dass das Rich-
tungsblinken eine hithere Prioritit als das Wamblinken besitzt Die Anforderungen
Richtungsblinken Rechts und Richtungsblinken Links sind hingegen mit identischer
Prioritat versehen.

Hinweis

Fiir die konkrete Umsetzung kinnen Sie die Matlab-Installation im cs-Netz nutzen
Matlab wird auf der Kommandozeile mit dem Befehl = mil/binfratlab aufgerufen.



